IA Laborator 2

Tutorial Microsoft Robotics Developer Studio 4
 Microsoft Robotics Developer Studio:

· se pot invata elementele de baza de robotica;

· se pot construi roboti virtuali fara a folosi echipamente speciale;

· se pot simula robotii intr-un mediu virtual folosind computerul personal.
1. Identificati MRDS4 pe computerul personal:
[image: image1.emf]
2. Rulati „Build All Samples”:
[image: image2.emf]
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Si rezultatul:

3. Lansati „Simple Simulated Robot”:

[image: image4.emf]
Si rezultatul:

[image: image5.emf]
Pentru a controla robotul va trebui sa urmati pasii:

· apasati „Connect” in ferestra „Dashboard”:
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· dublu click pe „MotorBaseWithDrive” si apoi apasati „Drive”:
[image: image7.emf]
Pentru a controla robotul virtual se poate folosi sfera de control:
[image: image8.emf]
Tema de laborator
1. Urmati tutorialul pentru:

· iRobot Create Simulation

· Lego NXT Tribot

· Multiple Simulated Robots

· KUKA LBR3 Arm

2. Deschideti si studiati urmatoarele scene:

· Apartment Environment

· Collada Scene

· Factory

· House Floor Plan

· Modern House

· Outdoor Environment

Folosind Microsoft Visual Programming Language deschideti, studiati diagramele si operatiile de conducere pentru urmatoarele proiecte:

· .....\Microsoft Robotics Dev Studio 4\samples\VplExamples\DriveInTriangle

· .....\Microsoft Robotics Dev Studio 4\samples\VplExamples\DriveSimFourByFour

 Pentru a rula proiectul alegeti Run->Start din meniu sau apasati F5

 Pentru a opri rularea apasati „Stop”:
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