Roboţi

1801 Joseph Jacquard inventeaza o masina de produs textile operata de cartele perforate. 

1920 Termenul de Robot a fost introdus pentru prima data de Karel Capek in piesa “R.U.R." or "Rossum's Universal Robots".
1938 Willard Pollard si Harold Roselund realizeaza o masina de vopsit programabila. 
1939 Primul robot construit a fost Electro si era insotit de un ciine robot: Sparko. Ei au fost prezentati la Expozitia Mondiala din New York din 1939. Electro spunea 77 de cuvinte si se putea misca inainte si inapoi.
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1941 Isaac Asimov a inceput sa scrie despre roboti.

1946 George Devol patenteaza "a playback device for controlling machines "

1948 Norbert Wiener, profesor la M.I.T., publica Cybernetics

1951 Un brat dirijat de la distanta este facut de Raymond Goertz pentru Atomic Energy Commission.

1954 Primul robot programabil este construit de George Devol. Unimation, devine prima companie de produs roboti.

1959 Planet Corporation devine prima companie ce produce roboti pentru productie.

1962 General Motors instaleaza primul robot pe o linie de asamblare a automobilelor.

1967 Japonia importa primul robot.

1973 Primul robot controlat de un minicomputer este realizat de Richard Hohn for Cincinnati Milacron Corporation. Robotul este denumit T3, The Tomorrow Tool.

1976 Brate atriculate robotice sint folosite de probele spatiale Viking 1 si Viking 2. 

1980 Incepe practic explozia industriala robotica. Practic in fiecare luna apare cite un nou robot.

1997 P3 – robot humanoid realizat de Honda Motor Co.

1999 AIBO un cine robot  cintarind numai 1,6kg. Facut de Sony , poate fi cumparat pe internet pentru numai..2500 de $
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2000 ASIMO – robot humanoid realizat de Honda.

În viitor, sunt anunţate următoarele apariţii:

Valerie – un android domestic (cost estimativ: 25000 $).

Androizi

Istoric

http://www.androidworld.com/prod06.htm
Prezentare:

http://www.androidworld.com/prod01.htm
Cei mai mici androizi:

http://www.androidworld.com/prod10.htm
Exemple de roboţi şi androizi

Roboţi sau androizi domestici 

http://www.androidworld.com/prod27.htm
Roboţi sau androizi pentru divertisment

http://www.androidworld.com/prod02.htm
Roboţi sau androizi utilizaţi în filme

http://www.androidworld.com/prod07.htm
Concursuri şi competiţii cu roboţi

http://www.robotbooks.com/robot-competition-links.htm
Roboţi industriali

http://www.sinta.ro/RMD/pr101446.htm
Roboţi hibrizi

Global Hawk

A fost botezat "Southern Cross II" in cinstea avionului Southern Cross, primul avion care a zburat intre Australia si SUA in 1928. Numele real este insa Global Hawk si are o anvergura a aripilor mai mare decit cea a unui  Boeing 737. Global Hawk a costat 750 de milioane de $ (pretul unui avion de pasageri gen Boeing 737 este de aprox. 100 de milioane de $). Acest avion nu are nici un om la bord. Avionul este telecomandat de la sol, fiind un hibrid intre un robot si o masina telecomandata. Pe 24 Aprilie 2001 Global Hawk a zburat singur, traversind Pacificul fiind primul avion telecomandat care a realizat o asemenea performanta. A zburat la aproape 20 de km inaltime (cursele de pasageri zboara la aprox. 10 km altitudine) pe o distanta de peste 13.000 de km. Si a juns in USA cu 14 minute mai devreme, decit a fost planificat. Punctul de decolare a fost in Adelaide, Australia. 

Avionul a fost construit de Northrop Grumman Corporation.

Roboţi în spaţiu

DART (Dexterous Anthropomorphic Robotic Testbed)

DART a fost prima încercare de dezvoltare a roboţilor pentru a ajuta oamenii în efectuarea activităţilor spaţiale.
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Deşi, Robonautul a înlocuit DART-ul, totuşi DART-ul este încă utilizat pentru testarea componentelor.

Robonaut

NASA  a realizat urmatoarea generatie de roboti, pentru lucrul in Spatiul Cosmic.
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Denumit Robonaut, este telecomandat de la distanta de un tehnician, avind ca terminal o sofisticata pereche de ochelari ce-i dau o viziune panoramica. Fiecare brat are 150 de senzori si sistemul de computer centralizat aranjeaza o coordonare stinga, dreapta. De asemenea are o putere autonoma de a invata si perfectiona diferite sarcini.
Adrese Web:

Robonaut: http://vesuvius.jsc.nasa.gov/er_er/html/robonaut/robonaut.html
DART: http://vesuvius.jsc.nasa.gov/er_er/html/dart/index.html
In Mai si Iunie 2003 NASA a declarat ca va lansa doua misiuni spre Marte. Navele vor " amartiza" la suprafata planetei Rosii utilizind acelasi sistem de saci cu aer ca in cazul misiunii Pathfinder din 1997.

Ajunsi pe Marte cei doi roboti vor strabate aproximativ 100 de m pe zi.

Pe 4 Iunie 2003 NASA va lansa un alt robot care va cauta urme de apa la suprafata planetei.
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 Robotul Water-Sniffing Rover
Lansat de o racheta tip Delta 2, robotul va intra in atmosfera martiana pe 20 Ianuarie 2004. Robotul numit "Water-Sniffing Rover" va fi activ aproximativ 90 de zile.

Eşecuri

Mars Polar Lander Pierduta la coborirea spre planeta in December, 1999.
Mars Climate Orbiter pierdut in 23 sept.1999.
STIATI CA: 

Robotii in Japonia, de pe liniile industriale de asamblare a automobilelor trebuie sa plateasca cotizatie lunara la sindicat (UNION)

Cele trei legi ale roboticii

Asimov's Three Laws of Robotics
Isaac Asimov, who, in my opinion, is the greatest writer of all time, published his three laws in a short story called "Runaround" which was published by Street and Smith Publications, Inc. in 1942.  The three laws were stated as follows: 

· A robot may not injure a human being, or, through inaction, allow a human being to come to harm. 

· A robot must obey the orders given it by human beings except where such orders would conflict with the First Law. 

· A robot must protect its own existence as long as such protection does not conflict with the First or Second Law. 

Alte adrese interesante

http://www.androidworld.com/prod05.htm
http://www.robotbooks.com/links-to-cool-robots.htm
http://www.robotfactory.com/
